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Nazwa przedmiotu
Metodologia konstruowania maszyn do robét ziemnych i drogowych [N2MiBP1-MR>MKMdRZiD1]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Mechanika i budowa pojazdow 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Maszyny robocze ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
9 9 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

9 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Lukasz Gierz prof. PP
lukasz.gierz@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Ma podstawowg wiedze w zakresie budowy i zasady dziatania maszyn do rob6t ziemnych i
drogowych Umiejetnosci: Potrafi postugiwac¢ sie oprogramowaniem biurowym oraz podstawowym
oprogramowaniem CAD Kompetencje spoteczne: Posiada podstawowe umiejetnosci komunikacyjne oraz
wspotpracy w grupie

Cel przedmiotu

Usystematyzowanie ogolnej wiedzy o konstruowaniu i cwiczenie operowania nig do rozwigzywania zadan
konstrukcyjnych na konkretnych przyktadach z maszyn robot ziemnych i drogowych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Posiada rozszerzong wiedze o procesach zachodzgcych w warstwie wierzchniej elementéw
konstrukcyjnych maszyn, oraz metodach inzynierii powierzchni.

Posiada poszerzong wiedze o nowoczesnych materiatach konstrukcyjnych takich jak tworzywa weglowe,
kompozyty, tworzywa ceramiczne, w zakresie ich budowy, technologii przetwarzania i zastosowan.
Posiada 0gding wiedze o zasadach i metodach konstruowania maszyn roboczych, a w szczegdlnosci



metodach obliczen funkcjonalnych i wytrzymato$ciowych, optymalizacji matematycznej konstrukcji
mechanicznych i modelowania konstrukcji maszyn w systemach 3D.

Umiejetnosci:

Potrafi opracowac opis techniczny i dokumentacje ofertowg oraz konstrukcyjng dla ztozonej maszyny z
wybranej grupy maszyn.

Potrafi wykonac¢ srednio ztozony projekt konstrukcji maszyny roboczej lub jej zespotu z wykorzystaniem
nowoczesnych narzedzi CAD w tym narzedzi do modelowania przestrzennego maszyn i obliczen metoda
elementéw skonczonych.

Potrafi zaprojektowac technologie eksploatacji wybranej maszyny o znacznym stopniu ztozono$ci.

Kompetencje spoteczne:

Jest gotéow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

Jest gotdow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnos$ci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.
Jest gotdw do myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Egzamin pisemny obejmujgcy zestaw pytan opisowych, projekt zaliczeniowy z zaje¢ ¢wiczeniowych

Tresci programowe

Ogodlne algorytmy konstruowania maszyn. Formutowanie wymagan konstrukcyjnych dla maszyn do
robét ziemnych i drogowych. Poszukiwanie rozwigzan konstrukcyjnych, katalogi branzowe, patenty,
dostepne rozwigzania na rynku. Techniki heurytyczne. Optymalizacja w konstruowaniu maszyn do robot
ziemnych i drogowych - funkcje kryterialne i ograniczenia. Modelowanie geometryczne. Obliczenia
wytrzymatosciowe, dobdr materiatéw;

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2.Cwiczenia- projekt

Literatura

Podstawowa

1. Pahl g. Beitz W. Nauka konstruowania WNT

2. Pieczonka K. Inzynieria maszyn roboczych OWPW

Uzupetniajgca

1. Tarnowski W. Optymalizacja i polioptymalizacja w technice, Koszalin, 2011

2. Praca Zbiorowa red. Jan Szlagowski. Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i
zastosowania

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 45 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 27 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 18 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiow/egzaminu,
wykonanie projektu)




